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智能装备中三坐标测量仪的基本构成： X向横梁：采用精密斜梁技术。Y向导轨：采用独特的直接加工在工
作台上的整体下燕尾槽定位结构。导轨方式：采用自洁式预载荷高精度空气轴承组成的四面环抱式静压气浮导
轨。驱动系统：采用本产高性能DC直流伺服电机、柔性同步齿形带传动装置，各轴均有限位和电子控制，传动
更快捷、运动性能更佳。Z向主轴：可调节的气动平衡装置，提高了Z轴的定位精度。控制系统：采用进口的双
计算机三座标所用控制系统。机器系统：采用计算机辅助3D误差修正技术（CAA），保证系统的长期的稳定性和
高精度。测量软件：采用功能强大的3D-DMIS测量软件包，具有完善的测量功能和联机功能。对智能装备中的
数控机床的伺服驱动装置，要求具有良好的快速反应性能。珠海按需定制智能设备公司

智能装备中三坐标测量机使用及安全注意事项：开机顺序依次为：打开电源箱；总气源；冷干机；气阀；
控制柜电源；测座控制器；当操作盒灯亮后给电机加电（急停键必须松开）；待系统自检完毕，启动测量软件，
三轴归零（回家）“确定”，自动完成后进入正常工作状态。 每次开机后先回机器零点。在回零点前，先将测
头移至安全位置，保证测头复位旋转和Z轴向上运动时无障碍。 更换测头时，使用随机提供的所用工具，所使
用的测头需要标定： 在未打开测量软件状态下，更换后开启软件。建议使用此方法。 在打开测量软件状态下，
操作盒需按下急停键开关，更换后开启开关。会出现测头。错误信息对话框，关闭即可（或在网址输入栏中输
入100.0.0.1，进入Errors History查看错误信息），此信息在下次开机时自动消除。 珠海按需定制智能设备
公司智能装备中的数控机床可用纸带光电阅读机读入零件程序，直接控制机床运动。

智能装备中工业机器人的应用：在码垛方面的应用：在各类工厂的码垛方面，自动化极高的机器人被较广
应用，人工码垛工作强度大，耗费人力，员工不但需要承受巨大的压力，而且工作效率低。搬运机器人能够根
据搬运物件的特点，以及搬运物件所归类的地方，在保持其形状的和物件的性质不变的基础上，进行高效的分
类搬运，使得装箱设备每小时能够完成数百块的码垛任务。在生产线上下料、集装箱的搬运等方面发挥及其重
要的作用。在焊接方面的应用：焊接机器人主要承担焊接工作，不同的工业类型有着不同的工业需求，所以常
见的焊接机器人有点焊机器人、弧焊机器人、激光机器人等。汽车制造行业是焊接机器人应用很较广的行业，
在焊接难度、焊接数量、焊接质量等方面就有着人工焊接无法比拟的优势。

智能装备中三坐标测量仪的日常保养：改变管理方式防止”假期综合症” 三坐标测量机的组成比较复杂，
主要有机械部件、电气控制部件、计算机系统组成。平时我们在使用三坐标测量机测量工件的同时，也要注意
机器的保养，以延长机器的使用寿命。下面我们从三个方面说明三坐标测量机的基本保养。机械部件：三坐标
测量机的机械部件有多种，我们需要日常保养的是传动系统和气路系统的部件，保养的频率应该根据测量机所
处的环境决定。一般在环境比较好的精测间中的测量机，我们推荐每三个月进行一次常规保养，而如果用户的
使用环境中灰尘比较多，测量间的温度湿度不能完全满足测量机使用环境要求，那应该每月进行一次常规保养。
智能装备中的数控机床进给传动链的反向间隙与丝杆螺距平均误差可由数控装置进行曲补偿。

智能装备中工业机器人的感知系统：机器人感知系统把机器人各种内部状态信息和环境信息从信号转变为
机器人自身或者机器人之间能够理解和应用的数据和信息，除了需要感知与自身工作状态相关的机械量，如位
移、速度和力等，视觉感知技术是工业机器人感知的一个重要方面。视觉伺服系统将视觉信息作为反馈信号，
用于控制调整机器人的位置和姿态。机器视觉系统还在质量检测、识别工件、食品分拣、包装的各个方面得到
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了较广应用。感知系统由内部传感器模块和外部传感器模块组成，智能传感器的使用提高了机器人的机动性、
适应性和智能化水平。智能装备中工业机器人的驱动系统：电力驱动是目前使用很多的一种驱动方式。珠海按
需定制智能设备公司

智能装备中的数控机床的伺服系统包括驱动装置和执行机构两大部分。珠海按需定制智能设备公司

智能装备中工业机器人的关键技术：：动力学补偿：一般工业机器人是一个串联悬臂式结构，刚性弱，运
动复杂，容易发生变形和抖动，是一个需要运动学和动力学相结合的课题。为了改善机器人的动态性能和提高
运动精度，机器人控制系统必须建立动力学模型，进行动力学补偿。补偿的内容主要包括重力补偿、惯量补偿、
摩擦补偿、耦合补偿等。标定补偿：机器人机械本体由于加工误差和装配误差的原因，难以避免会和理论数学
模型存在偏差，会降低机器人TCP精度和轨迹精度，如在焊接和离线编程使用时会受到严重影响。通过检测和
算法标定补偿机器人的模型参数，可以较好地解决此问题。工艺包完善：控制系统要与实际工程应用相结合，
系统除不断升级，功能更加强大外，还要根据行业应用的需求不断开发和完善工艺包，有利于积累行业工艺经
验，对客户来说使用更方便，操作更简单，效率更高。珠海按需定制智能设备公司


